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1. Généralités sur la technique VLBI

Observable Retardrt (secondes) Emission

source radic
extragalactiqusg

Ecart de temps géométrique
théorique:

k.b

&

Station 2

Ecart de temps réel

Station 1

Tobs - Tphys + Tinstru

|
Py
!

|
<)

\Ttropo Tion9 T a T Thorloge
~ 7
Atmosphere




2. Cenéralités sur le logiciel GINS

» Logiciel développé par le CNES/GRGS (Toulouse, Eean
* Au deépart, créé poudiorbitographie des satellitg30’s)
* Analyses 5 technigues de géodeésie spatMleBl, GPS, LLR, SLR, DORIS

e Produits bien connus : Champ de gravité statigwvamdble (GRIM5, EIGEN)
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2. Cenéralités sur le logiciel GINS

» Logiciel développé par le CNES/GRGS (Toulouse, Eean
* Au deépart, créé poudiorbitographie des satellitg30’s)
* Analyses 5 technigues de géodeésie spatMleBl, GPS, LLR, SLR, DORIS

e Produits bien connus : Champ de gravité statigwvamdble (GRIM5, EIGEN)

 Début analyses VLBI avec GINS 1999/2000

e Participation au Combination Pilot Projeétde I'lERS : 2003

 Analyses VLBI avec GINS a Bordeaux 2005




3. Combinaison multtechnique au niveau des observations

Projet du GRGS:

Recherche sur la Combinaison des techniques degi€ospatialau niveau des
observations

Motivations : GGOS .7
IAG project
. Améliorer encore la détermination des (Global | @
EOPet dusystéme de référence terrestre ~ Geodetic
Observing
« Mieux connaitre lalynamique globale du System)
systeme TerréGGOS) SLR
Combinaisona priori des techniques O
géodésiquegsPS, SLR, DORIS, VLBI). ~& R
= Pour unedétermination homogene et unifiee
des résultats,

= Analyse plus fine de laépphysique du

syseme Terre 1



Projet du GRGS

Donnrées
VLBI GPS SLR LLR DORIS
Bordeaux Toulouse Grasse Toulouse/Paris Toulouse

Traitements aveGINS

R R B B

Matrices vlbi Matrices gps| | Matrices slr| | Matrices llr | | Matrices doris

(ou les EOP et les positions de stations sont lesetres libérés

Résultats (ajustements) :
EOP (%, y,, UT1, c&, dy)

TRF (positions et vitesses




3. Analyses VLBI égulieres avec GINS

Coordonnées des Stations fixées a VTRF2005

Final PosiFit weightedRMS residualdor the VLBI time delay
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Wrt C04

de: Mean= 49pas, rms = 15@as

Celestial Pole Offsets

dy sing: Mean= 7puas, rms = 139as
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Values (mas)
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Celestial Pole Offsets

Wrt C04
de: Mean= 49pas, rms = 15@as
dy sing: Mean= 7puas, rms = 139as

Wrt IVS combinedseries
de:

Mean= 36uas,rms= 145uas

dy sing: Mean= -62pas,rms= 139uas
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Values (mas)
i

Polar Motion coordinates

Xp: Mean=-201uas,rms= 216uas
Yp: Mean= 343uas,rms= 215uas

Values (microseconds)
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UT1-TAI

Wrt C04
Mean = 3.4us, rms = 9.9is
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Values (mas)
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Polar Motion coordinates
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. Conclusions

GINS nouveau logiciel d'analyses VLBI dans la conmauute VS

18h Working Meeting on European VLBI for Geodesy and Asttom
« GINS a new tool for VLBI Geodesy and Astrometry »
Avril 2007 - Vienne, Autriche

EOPs en accordl’50-200pasavec les autres centres d’analyse IVS

Possibilité d’analyser les 5 techniques de géodspsigale

Atout majeur pour l@ombinaison au niveau des observatiopmjet GGOJIAG)
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